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Autonomes Depot
KIT beteiligt sich an Strafenbahn-Projekt

Potsdam/Karlsruhe (dpa/BNN). Ein starten und wird auf dem Betriebshof des

1vonl

von Siemens angefiihries Konsortium
forscht an autonom fahrenden Strafen-
bahnen. In dem auf drei Jahre angelegten
Projekt namens Astrid (Autonome Stra-
flenbahn im Depot) geht es um ein voll
automatisiertes Depot, in dem sich die
Schienenfahrzeuge selbst steuern sollen,
wie Siemens Mobility am Dienstag in
Miinchen mitteilte. ,,Astrid ist der néchs-
te grofe Meilenstein auf dem Weg zur

autonom fahrenden Straflenbahn®, sagte

Sabrina Soussan, CEO von Siemens Mo-
bility. Das Projekt soll noch im Oktober

Verkehrshetriebs Potsdam umgesetzt.
Dort soll die technische Machbarkeit de-
monstriert werden, indem beispielsweise
die autonome Tram durch eine Wasch-
anlage auf ein Abstellgleis fahrt.

Neben dem Miinchner Konzern ist an
dem Projekti unter anderem auch das
Karlsruher Institut flir Technologie
(KIT) beteiligt. Das KIT bringt die Ex-
pertise zur Spezifikation und Digitali-
sierung der Betriebshofe, der Automa-
tisierung von Prozessen und der Identi-
fikation der dafiir benttigen Daten ein.
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